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NOTAS DE

Es importante por su seguridad seguir las siguientes instrucciones:

1. Este dispositivo puede ser utilizado por nifos a partir de 8 anos y personas con
capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o falta de experiencia y
conocimiento si se les ha dado supervision o instrucciones sobre el uso del dispositivo
de una manera segura y comprensiva respecto a los peligros involucrados.

2. La limpieza y el mantenimiento del equipo no deberia ser realizados por ninos sin
supervision.

3. Si el cable de alimentacion esta danado, debe ser reemplazado por el fabricante, su
agente de servicio o personas calificadas de manera similar para evitar riesgos.

4. E| variador debe desconectarse de su fuente de alimentacion si se requiere realizar
una limpieza, mantenimiento o reemplazar las piezas.

5. El nivel del ruido del variador debe de ser igual o inferior a 70 dB

6. La masa y la dimension de la parte impulsada deben ser compatibles con el par
nominal y el tiempo de operacion nominal

7. El tipo de pieza impulsada debe ser la adecuada y para lo que fue disefada la
unidad.

| INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

1. No permita que los nifos jueguen con controles fijos, mantenga los controles
remotos fuera del alcance de los nifos.

2. Examine con frecuencia la instalacion en busca de desequilibrio y signos de
desgaste o danos a los cables y resortes. No lo use si es necesario repararlo o
ajustarlo.

3. Observe el movimiento de la puerta y mantenga alejadas a las personas hasta que
las puertas estén completamente cerradas.

4. Antes de instalar la unidad, retire los cables innecesarios y desactive cualquier
equipo que No sea necesario para la operacion con energia.
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CARACTERISTICAS

WiFi m Seleccion de posicion de parada
m Interruptor de direccion Ajuste preciso de limite
Proteccion contra bloqueos m Control via telefénica
m Limite electréonico Regresar a ajustes de fabrica

Marcha y Parada

[
'

CAMPOS

Este motor es ideal para puertas y ventanas automaticas

[

]
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ESPECIFICACIONES

Voltaje nominal 230V AC [ 50Hz

MODELOS

Modelo Torque Velocidad Corriente Potencia Nominal
Nominal Nominal Nominal (W)
(Nm) (RPM) (A)

I R R T (R
e R N R

| ADVERTENCIAS

m Nunca deje caer, martille, taladre o sumerja el motor.

Mantenga el cable de alimentacion en su posicion todo el tiempo.
m Asegurese de leer las instruccion de seguridad previo a realizar la
instalacion

Recuerde que una instalacion incorrecta puede conllevar a serias
lesiones
m Una instalacion inadecuada pudiese derivar en el dano del equipoy
una posible suspension de su garantia

= :T_Lr . ‘ , e )
7] s v » »

X X X X v

M:B




CONEXION

| . ADVERTENCIAS

mNo exponga el motor a humedad o condiciones de temperaturas
extremas
No taladre el motor
m No corte la antena, mantengala lejos de objetos metalicos
No permita que los ninos jueguen con este dispositivo
m Si el cable de alimentacion esta roto o danado no use el equipo
Asegurese que tanto la corona como el adaptador del eje son los
correctos
m Asegurese que el cable de alimentacion no quede atrapado entre
las piezas moviles
Asegurese que el cable que va a través de las paredes se encuentre
aislado.
mEl motor esta disehado para montarse solo de manera horizontal
Antes de la instalacion, remueva cualquier cable o equipo que no
sea necesario para la operacion del dispositivo
ml a instalacion y programacion deben ser realizadas por personal
calificado recuerde que el uso indebido podria anular su garantia.

Interruptor

Regleta
o @ Interruptor / Negro
J— Interruptor / Blanco
o QO
Neutro / Azul

Linea / Marron

N\ @9

Tierra / Verde Amarillo

Alimentacion
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INSTALACION

Corte el tubo del eje
al tamano requerido

A\
\

Tubo Eje

Monte correctamente la
corona y el adaptador del eje en
el motor asegurese que el
adaptador encaja firmemente y
la corona puede rotar
libremente

Adaptador del eje "))

Anillo de - a5 £
seguridad =

&)\

+

Y

Corona

"\
b ¥

Asegurese de que el
tubo del eje esta limpio y
libre de viruta

Tubo Eje

Alinear la corona y el tubo
del eje, luego deslice y encaje el
motor en en el tubo del eje.
Proceda a montar el eje en los
rodamientos y los soportes en
ambos extremos

?B - & .TT“‘
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Soporte
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PROGRAMACION DEL

| ADVERTENCIAS

m Use el conector para proteger los cables que puedan quedar libres

Mientras esta en operacion:

a. El intervalo valido para pulsar los botones esta dentro de los 6
segundos, si no se efectUa ninguna operacion en este rango el
emisor se saldra del ajuste seleccionado.

b. E| motor entrara en marcha y pitara como indicacion, por favor
opere luego de que haya entrado en marchay pitado.

m Seleccionando el limite:

a. La posicion superior no puede ser igual a la inferior.

b. El dispositivo puede guardar los limites seleccionados gracias a
su memoria.

€. La opcion borrar limite eliminara por completo cualquier ajuste
de limite guardado.

d. El programa se saldra del apartado de ajuste de limite luego de
dos minutos de inactividad

En caso de extravio del emisor es posible programar un nuevo
emisor.

m Un motor puede guardar al menos diez canales; luego de que estos

10 canales hayan sido programados cualquier canal adicional
sobreescribira el Ultimo canal.
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CARACTERISTICAS DEL

—_— PANTALLA LCD

ARRIBA

PARAR =)

ABAJO

Seleccion de : Seleccion de I
canal (-) (P1-) canal (+) (P1+)

T

@ P2 @ P2@)

B8

Parte Delantera Parte Trasera

FUNCION CON PULSADOR EXTERNO

= . presione el botén una vez y con cada
pulsacion el motor ejecuta una accion de manera ciclica empezando
por marcha hacia arriba, luego detenerse, marcha hacia abajo y por
ultimo detenerse nuevamente.

: mantenga presionado el botén por dos
segundos (2S), el motor se movera una sola vez, luego suelte el botdn,
se emitira un pitido largo que indica que el motor esta listo para red
de distribucion, en caso de oirse cinco pitidos cortos indica una falla
en el moédulo WiFi del dispositivo.

m Mantenga pulsado el botén por diez
segundos (10S), el motor se movera una sola vez, suelte el botdn se
emitira un pitido largo que indica que el motor esta listo para aceptar
un NUEVOo emMisor.

: Mantenga pulsado el botén por
veinte segundos (20S), el motor se movera una sola vez, suelte el
botdn y seguido se emitird dos pitidos indicando que el motor
recupero su configuracion de fabrica.
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AJUSTES ESENCIALES

*Los pasos del 1al 3 deben ser completados para un correcto funcionamiento

1. ENLAZAR

Mantenga pulsado el pulsador externo por diez segundos (10S), el motor se movera
una sola vez, suelte el botdon y se emitira un pitido largo que indica que el motor esta
listo para aceptar un nuevo emisor.

m En su emisor pulse Parar por dos segundos el motor se movera dos veces y

emitira tres pitidos, indicando que el enlace se ha establecido.

. si al pulsar arriba el motor gira en sentido contrario, pruebe cambiar la
direccion

2. CAMBIO DE SENTIDO

Si al pulsar arriba el motor se mueve en sentido contrario debera realizar el siguiente ajuste.
Pulse Arriba y Abajo simultaneamente por dos segundos (2S)
+ el motor se movera una vez y la direccion habra sido cambiada.

3. SELECCION

Configuracién manual

Para seleccionar el limite superior mantenga pulsado Arriba
por dos segundos (28) opere el motor hasta la posicion deseada y pulse
simultdneamente los botones Arriba y Parar + por dos segundos (2S),
acto seguido el motor se movera dos veces y emitira tres pitidos, indicando que el
limite superior fue establecido

" Para seleccionar el limite inferior mantenga pulsado Abajo

por dos segundos (28) opere el motor hasta la posicion deseada y pulse
simultaneamente los botones Abajo y Parar + por dos segundos (2S),
acto seguido el motor se movera dos veces y emitira tres pitidos, indicando que el
limite inferior fue establecido
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Configuracion Automatica

Para el ajuste automatico mantenga pulsado Arriba
por dos segundos (2S) el motor empezara a moverse hacia arriba automaticamente.
Luego de toparse con un obstaculo este bajara una distancia corta, indicando que se
ha establecido automaticamente el limite superior. luego de esto el motor seguira su
movimiento hacia abajo hasta detenerse nuevamente contra un obstaculo,
indicando que el limite inferior ha sido establecido.

Para el ajuste automatico mantenga pulsado Arriba por dos segundos (2S)
el motor empezara a moverse hacia arriba automaticamente. Luego de toparse
con un obstaculo este bajara una distancia corta, indicando que se ha establecido
automaticamente el limite superior.

Luego de esto el motor seguira su movimiento hacia abajo presione Parar

el motor detendra su movimiento y manualmente escoja el limite inferior deseado
una vez se encuentre en la posicion deseada pulse simultaneamente los botones
Abajo y Parar + por dos segundos (28) acto seguido el motor se
movera dos veces y emitira tres pitidos, indicando que el limite inferior fue
establecido

4. POSICION

Primero verifique que los limites fueron
configurados, luego opere el equipo a una posicién deseada presione P2 ™ y el
motor se movera una vez y emitira un pitido, luego presione Parar el motor
volvera a moverse una vez y emitira un pitido, vuelva a pulsar el boton Parar
y el motor se movera dos veces y emitird tres pitidos, indicando que la posiciéon
preferida ha sido guardada

n Presione P2 ™ el motor se moverd unavezy
emitira un pitido, presione Parar el motor volvera a moverse unavezy
emitira un pitido, volver a pulsar Parar y el motor se movera una vezy

emitird un pitido largo indicando que la posicién ha sido eliminada.
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5. AJUSTES

| &
+ — 0 — : +
K L vl
Superion
Arriba Parar Arriba Abajo Arriba Parar
Presione Arriba y Parar + simultaneamente por cinco segundos

(58) el motor se movera una vez y emitira un pitido largo, opere el equipo para
llevar la puerta a la altura deseada y pulse simultdneamente Arriba y Parar

+ por dos segundos (2S), el motor se movera dos veces y emitira
tres pitidos indicando que el nuevo limite superior ha sido guardado.

M st Lirmdn

indartes *
Abajo Parar Arriba Abajo Abajo Parar

Presione Abajo y Parar + simultaneamente por cinco segundos
(58) el motor se movera una vez y emitira un pitido largo, opere el equipo para
llevar la puerta a la altura deseada y pulse simultdneamente Abajo y Parar

+ por dos segundos (2S), el motor se movera dos veces y emitira
tres pitidos indicando que el nuevo limite Inferior ha sido guardado.

6. MOVIMIENTO POR

Permite controlar el equipo con los botones Arriba y Abajo +
mientras la funcion esta activada cuando se desactiva el motor se movera
continuamente entre los limites establecidos

Presione simultaneamente los botones Arriba y Abajo +

por cinco segundos (BS) el motor se movera una vez, luego pulse el boton Parar
el motor se movera una vez y emitira un pitido largo indicando que el

modo ha sido activado.

Para desactivar el modo solo tiene que repetir los pasos para la activacion, el motor
se movera dos veces y emitira tres pitidos indicando que el modo ha sido

desactivado
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7. ENLAZAR EMISOR

Existen 3 formas distintas de enlazar emisores adicionales, para los dos primeros
meétodos requerira de un emisor enlazado (a) y el que se desea enlazar (b).

Presione P2 ~ en el emisor previamente enlazado (a), el motor se movera una
vez y emitira un pitido, vuelva a pulsar P2 »' en el emisor enlazado (a), el motor
volverda a moverse una vez y emitir un pitido, en el emisor que desea enlazar (b),
presione P2 »' el motor se moverd dos veces y emitirad dos pitidos,

indicando que el el nuevo emisor ha sido enlazado con éxito.

Presione P2 " en el emisor previamente enlazado (a), el motor se movera una
vez y emitira un pitido, vuelva a pulsar P2 * en el emisor enlazado (a), el motor
volverda a moverse una vez y emitir un pitido, en el emisor que desea enlazar (b),
presione Parar por dos segundos (2S), el motor se moverd dos veces y
emitird dos pitidos, indicando que el el nuevo emisor ha sido enlazado con éxito.

Similar al enlace inicial, debera mantener pulsado durante diez segundos (10S) el
pulsador externo, al soltarlo se emitira un pitido largo, mantenga pulsado Parar

en el emisor que desea enlazar por dos segundos (2S), el motor se movera
dos veces y emitira tres pitidos indicando que el nuevo emisor ha sido enlazado
con éxito.

NOTA: Para desenlazar un emisor puede repetir cualquiera de estos
procedimientos

8. ELIMINAR TODOS LOS

Presione P2 '” el motor se moverd una vez y emitird un pitido, luego pulse Parar

el motor volvera a moverse y emitir un pitido, por ultimo vuelva a pulsar P2 '~
el motor se movera dos veces y emitira tres pitidos, indicando que todos los emisores
han sido eliminados.
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9. ELIMINAR

Para eliminar todos los limites presione P2 , €l motor se movera una vezy
emitird un pitido, luego pulse Abajo , el motor volvera a moverse y emitir
un pitido, vuelva a pulsar P2 * |, el motor se movera dos veces y emitira tres
pitidos, indicando que todos los limites han sido eliminados junto a la posicion
preferida.

P2

10. DETECCION DE

El dispositivo es capaz de detectar si el motor se ha trabado, si esta funcidn esta
activa si el motor encuentra resistencia en su funcion de bajada, mandara a subir la
puerta a la mitad del limite superior, de igual manera si encuentra resistencia en su
funcion de subida el equipo bajara a la mitad de su limite inferior, esta funcion
viene activada por defecto.

Para activar o desactivar presione P2 " el motor se moverd una vez y emitird un
pitido, luego pulse Abajo el motor volvera a moverse una vez y emitir un
pitido, vuelva a pulsar el boton de Abajo , €l motor se movera dos veces y

emitira dos pitidos indicando que que la deteccion de trabas ha sido desactivada,
caso contrario el motor se movera una vez y emitira un pitido largo, indicando que
la deteccion de trabas se ha activado
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11.SENSIBILIDAD DE DETECCION

Cuando esta funcion esta activada la deteccion de trabas es deshabilitada en los
ultimos 10 cm tanto en el limite superior como en el inferior. (El ajuste por defecto es
activado)

P2

Para activar o desactivar presione P2 , el motor se movera una vez y emitira un
pitido, luego pulse Parar el motor volvera a moverse una vez y emitir un
pitido, pulse Abajo el motor se movera dos veces y emitira dos pitidos
indicando que que la deteccién de trabas ha sido activada, caso contrario el motor se
movera una vez y emitird un pitido, indicando que la deteccion de trabas se ha
desactivado el equipo no desactiva la deteccion de trabas en los ultimos 10 cm de los
limites.

12. ENLACE DE DISPOSITIVOS PARA

Existen dos métodos para activar esta funcién.

Mantenga presionado el pulsador externo por diez segundos (10S), el motor se
movera una vez y emitird un pitido largo, indicando que el equipo esta listo para
enlazarse con un dispositivo via WiFi

Presione P2 " | el motor se moverd una vez y emitird un pitido, vuelva a pulsar P2
=) el motor se movera de nuevo una vez y volvera a emitir un pitido, indicando
gue el equipo esta listo para enlazarse con un dispositivo via WiFi.

Nota: al entrar en este modo, el control del motor desde cualquier dispositivo WiFi
estara desactivado por dos minutos
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13.CONTROL CON MOVIL

1. Descargar la aplicaciéon en su dispositivo movil, puede escanear el cédigo QR o
buscar en su movil la aplicacion “Shade Connector’

GETITON

Google Play

#  Available on the
S App Store

2. Crear una cuenta de usuario siguiendo los pasos:

Presione Sign In ,cologque su correo, luego cree y confirme su contrasena
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3 Enlazar el motor con la cuenta

En la primera ventana pulsamos donde nos indica la imagen “Add New Device’,
luego buscamos entre la lista nuestro motor WiFi, pulsamos sobre él y
seleccionamos si es para ventanas o puertas

Seleccionar la red WiFi a la que estard conectado el motor, colocamos la
contrasena de red y luego seleccionamos conectar y seguiremos la configuracion
haciendo uso del botén en el motor o desde el emisor.

g Yol Bl ERaimey Jad Wil Rend Shartie
A Wi Bl Shuttor

(=]
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Por ultimo si se selecciond continuar desde el emisor o desde el motor te
mostrara los pasos para continuar la configuracion ya sea desde el botdn del
motor o el emisor.

A il Bl St Arkd W) i Fhastier Akl Wil Blind Shutter

Método 1 .
Si se selecciona la opcidon de usar un emisor deberas pulsar el botén P2 , el
motor se movera y emitird un pitido, vuelva a pulsar el botén P2 ' | el motor

volvera a moverse y emitira un pitido, indicando que se debe pulsar “Next” en el
movil.

Método 2

Si se selecciona la opcion de usar el motor debes mantener pulsado el botdn por
dos segundos, el motor se movera, y estaras listo para pulsar “Next” en el movil.

Por dltimo el motor creard una red wifi a la que se debe conectar, vaya a las redes
de su movil seleccione la red que diga connector conéctese y regrese a la
aplicacion y pulse next pasaran unos segundos y estara listo para darle un nombre
a su dispositivo en “Name" y por ultimo pulsamos “Done” para terminar de
configurar el dispositivo.

alexa mas informacion de conexion de
la APP y conexion con otras
aplicaciones loT.

O WORKS WITH Escane el codigo QR para obtener

@ Vorkswiththe
Google Assistant
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INDICE

Ajuste Pasos

Enlazar Parar (mantenga pulsado 25)

2 dcam‘hlu de sentido Arriba+Abajo (mantenga pulsado 25)
e giro

1 Limite superior manual: Amriba (mantenga pulsado 25) — Arriba +
Parar (mantenga pulsado 25)

2 Limite inferior manual: Abajo (mantenga pulsado 25) —

3 | Seleccion de limites Abajo+Parar (mantenga pulsado 25)

3 Limite Automatico: Arriba (mantenga pulsado 25)

4 Limite automatico superior manual inferior: Arriba (mantenga
pulsado 25)— Parar— Abajo+Parar (mantenga pulsado 25)

4 | Posicion Preferida P2 — Parar — Parar

1 Ajustar limite superior: Arriba + Parar (mantenga pulsado 55) —
Arriba o Abajo — Arriba + Parar (mantenga pulsado 25)

5 | Ajustar Limites

2 Ajustar limite Inferior: Abajo + Parar (mantenga pulsado 55) —
Arriba o Abajo — Abajo + Parar (mantenga pulsado 25)

Movimiento por

6 punto Arriba + Abajo (mantenga pulsado 55) — Parar
Método 1: P2(a) — P2(a) — P2(b)
Enlazar Emisor p -
7 Adicional Método 2: P2(a) — P2(a) — Parar(b) (mantenga pulsado 25)
Método 3: Parar(b) (mantenga pulsado 25)
8 Bm_'rar todos los B9 . Parar — P2
emisores
9 Borrar todos los P2 — Abajo — P2

limites

10 | Deteccion de trabas | P2 — Abajo — Abajo

Sensibilidad de ,
] deteccion de trabas S P

Enlazar dispositivo

12 WiFi P2 - P2
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SOLUCION DE

Causa

Falla eléctrica o mala

olucio

El motor no responde

chequee las conexiones, siga los cables y las

conexion instrucciones de instalacion
La bateria del emisor esta Cambie la bateria
agotada

Interferencia proveniente de
otros dispositivos o
aislamiento

Revise la antena del motor, debe estar intacta y
expuesta, revise el area para encontrar posibles
interferencias

Fuera de rango de control

Trate de acercarse al dispositivo

El emisor controla a
mas de un motor

Multiples motores estan
enlazados al mismo canal

Siempre separe sus emisores

Use emisores multi canal para aplicaciones con
multiples motores

El motor arranca muy
lento y ruidosamente

Mala conexién eléctrica

Revise las conexiones

Mala instalacién mecanica o

Chequee la instalacion mecanica y asegurese de que

sobrecarga no esté sobrecargando el equipo
Se alcanzo el limite . - . s
. . Ajuste un nuevo limite ya sea superior o inferior
El motor se detiene establecido | y P

subiendo o bajando

El tiempo de corrida excede
los 4 minutos

Consulte con su proveedor
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