
WIFIMOTOR

Correo electrónico: 
info@motoresypersianas.com



Dirección: C. Ferrocarrils Catalans 43, local. 08038 Barcelona


www.motoresypersianas.com

           MOTOR-WIFI


 MANUAL DE

    CONFIGURACIÓN


Tel.: +34 93 100 09 15

        +34 91 101 93 89



 3

3

4

4

5

5

5

6

7

8

9

9


10

10

10

10

11

12

12

13

13

14

14

15

15

16

19

20

CONTENIDO
TABLA DE


M&B
INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTE


CAMPO DE APLICACIÓN


MODELOS DISPONIBLES

ADVERTENCIAS


INSTALACIÓN DEL MOTOR

PROGRAMACIÓN DEL DISPOSITIVO


CARACTERÍSTICAS DEL MANDO

FUNCIÓN CON PULSADOR EXTERNO DE UN SOLO BOTÓN


AJUSTES ESENCIALES

ENLAZAR


CAMBIO DE SENTIDO DE GIRO

SELECCIÓN DE LÍMITE

POSICIÓN PREFERIDA


 MOVIMIENTO POR  PUNTOS

ENLAZAR EMISOR ADICIONAL


ELIMINAR TODOS LOS EMISORES

ELIMINAR TODOS LOS LÍMITES


DETECCIÓN DE TRABAS

SENSIBILIDAD DE DETECCIÓN  DE TRABAS


ENLACE DE DISPOSITIVOS PARA WI-FI

CONTROL CON MÓVIL INTELIGENTE


ÍNDICE RÁPIDO

SOLUCIÓN DE PROBLEMAS


´




NOTAS DE SEGURIDAD


CARACTERÍSTICAS


ESPECIFICACIONES
TÉCNICAS 


CONEXIÓN DEL MOTOR


AJUSTES DE LÍMITES




SEGURIDADNOTAS DE 

3

IMPORTANTES
INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 

Es importante por su seguridad seguir las siguientes instrucciones: 




1. Este dispositivo puede ser utilizado por niños a partir de 8 años y personas con 
capacidades físicas, sensoriales o mentales reducidas o falta de experiencia y 
conocimiento si se les ha dado supervisión o instrucciones sobre el uso del dispositivo 
de una manera segura y comprensiva respecto a los peligros involucrados.





2. La limpieza y el mantenimiento del equipo no debería ser realizados por niños sin 
supervisión.





3. Si el cable de alimentación está dañado, debe ser reemplazado por el fabricante, su 
agente de servicio o personas calificadas de manera similar para evitar riesgos.





4. El variador debe desconectarse de su fuente de alimentación si se requiere realizar 
una  limpieza, mantenimiento o reemplazar las piezas.





5. El nivel del ruido del variador debe de ser  igual o inferior a 70 dB 





6. La masa y la dimensión de la parte impulsada deben ser compatibles con el par 
nominal y el tiempo de operación nominal





7. El tipo de pieza impulsada debe ser la adecuada y para lo que fue diseñada la 
unidad. 





                             










1. No permita que los niños jueguen con controles fijos, mantenga los controles 
remotos fuera del alcance de los niños.





2. Examine con frecuencia la instalación en busca de desequilibrio y signos de 
desgaste o daños a los cables y resortes. No lo use si es necesario repararlo o 
ajustarlo.





3. Observe el movimiento de la puerta y mantenga alejadas a las personas hasta que 
las puertas estén completamente cerradas.





4. Antes de instalar la unidad, retire los cables innecesarios y desactive cualquier 
equipo que no sea necesario para la operación con energía.





DE APLICACIÓNCAMPOS 

CARACTERÍSTICAS

Este motor es ideal para puertas y ventanas automáticas 
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■

■

■ Selección de posición de parada

 Ajuste preciso de límite 



■ Control vía telefónica 


 Regresar a ajustes de fábrica



WiFi 


■ Interruptor de dirección



Protección contra bloqueos 

■ Límite electrónico  



 Marcha y Parada


■ 

■ 

■



TÉCNICAS ESPECIFICACIONES


DISPONIBLESMODELOS 
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■ 

■

■ Nunca deje caer, martille, taladre o sumerja el motor. 



Mantenga el cable de alimentación en su posición todo el tiempo.



■ Asegúrese de leer las instrucción de seguridad previo a realizar la 
instalación   



 Recuerde que una instalación incorrecta puede conllevar a serias 
lesiones 

■ Una instalación inadecuada pudiese derivar en el daño del equipo y 
una posible suspensión de su garantía 



ADVERTENCIAS
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DEL MOTOR CONEXIÓN 

■ 

■

■ 

■

■

■No exponga el motor a humedad  o condiciones de temperaturas 
extremas 



No taladre el motor 

■ No corte la antena, mantengala lejos de objetos metálicos  


 No permita que los niños jueguen con este dispositivo 

■ Si el cable de alimentación está roto o dañado no use el equipo


Asegúrese que tanto la corona como el adaptador del eje son los 
correctos 

■ Asegúrese que el cable de alimentación no quede atrapado entre 
las piezas móviles 


 Asegúrese que el cable que va a través de las paredes se encuentre 
aislado. 

■El motor está diseñado para montarse solo de manera horizontal  


 Antes de la instalación, remueva cualquier cable o equipo que no 
sea necesario para la operación del dispositivo 

■La instalación y programación deben ser realizadas por personal 
calificado recuerde que el uso indebido podría anular su garantía.  




ADVERTENCIAS
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 Alinear la corona y el tubo 
del  eje, luego deslice y encaje el 
motor en en el tubo del eje. 
Proceda a montar el eje en los  
rodamientos y los soportes en 
ambos extremos  



Paso 4. Monte correctamente la 
corona y el adaptador del eje en 
el motor asegúrese que el 
adaptador encaja firmemente y 
la corona puede rotar 
libremente 



Paso 3.

 Corte el tubo del eje 
al tamaño requerido 


Paso 1.  Asegúrese de que el 

tubo del eje está limpio y 
libre de viruta 



Paso 2.

DEL MOTOR INSTALACIÓN 
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DISPOSITIVOPROGRAMACIÓN DEL 

■

■  

■ Use el conector para proteger los cables que puedan quedar libres

 

	Mientras está en operación:


   a.	El intervalo válido para pulsar los botones está dentro de los 6 

   segundos, si no se efectúa ninguna operación en este rango el 

   emisor se saldrá del ajuste seleccionado. 


   b.	El motor entrará en marcha y pitará como indicación, por favor

   opere luego de que haya entrado en marcha y pitado. 




■ Seleccionando el límite:

   a.	La posición superior no puede ser igual a la inferior.


   b.	El dispositivo puede guardar los límites seleccionados gracias a 

     su memoria.


   c.	La opción borrar límite eliminará por completo cualquier ajuste 

     de límite guardado.


   d.	El programa se saldrá del apartado de ajuste de límite luego de

     dos minutos de inactividad




En caso de extravío del emisor es posible programar un nuevo 
emisor. 



■ Un motor puede guardar al menos diez canales; luego de que estos 
10 canales hayan sido programados cualquier canal adicional 
sobreescribirá el último canal. 


ADVERTENCIAS
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MANDOCARACTERÍSTICAS DEL  

DE UN SOLO BOTÓN
FUNCIÓN CON PULSADOR EXTERNO


 

Operación por ciclo

■ Red de distribución

Enlazar un emisor adicional:

■ Restaurar a valores de fábrica

■ : presione el botón una vez y con cada 
pulsación el motor ejecuta una acción de manera cíclica empezando 
por marcha hacia arriba, luego detenerse, marcha hacia abajo y por 
último detenerse nuevamente. 




: mantenga presionado el botón por dos 
segundos (2S), el motor se moverá una sola vez, luego suelte el botón, 
se emitirá un pitido largo que indica que el motor está listo para red 
de distribución, en caso de oírse cinco pitidos cortos indica una falla 
en el módulo WiFi del dispositivo. 




■  Mantenga pulsado el botón por diez 
segundos (10S), el motor se moverá una sola vez, suelte el botón se 
emitirá un pitido largo que indica que el motor está listo para aceptar 
un nuevo emisor.    




 : Mantenga pulsado el botón por 
veinte segundos (20S), el motor se moverá una sola vez, suelte el 
botón y seguido se emitirá dos pitidos indicando que el motor 
recuperó su configuracion de fabrica. 
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AJUSTES ESENCIALES

DE GIRO2. CAMBIO DE SENTIDO 

DE LÍMITE3. SELECCIÓN 

1. ENLAZAR

: si al pulsar arriba el motor gira en sentido contrario, pruebe cambiar la 
dirección 



Mantenga pulsado el pulsador externo por diez segundos (10S), el motor se moverá 
una sola vez, suelte el botón y se emitirá un pitido largo que indica que el motor está 
listo para aceptar un nuevo emisor. 

■ En su emisor pulse Parar               por dos segundos el motor se moverá dos veces y 
emitirá tres pitidos, indicando que el enlace se ha establecido. 




■ 

Nota

Para seleccionar el límite superior mantenga pulsado Arriba             
por dos segundos (2S) opere el motor hasta la posición deseada y pulse 
simultáneamente los botones Arriba y Parar                +             por dos segundos (2S), 
acto seguido el motor se moverá dos veces y emitirá tres pitidos, indicando que el 
límite superior fue establecido           

  

■ Para seleccionar el límite inferior mantenga pulsado Abajo             
por dos segundos (2S)  opere el motor hasta la posición deseada y pulse 
simultáneamente los botones Abajo y Parar              +                por dos segundos (2S), 
acto seguido el motor se moverá dos veces y emitirá tres pitidos, indicando que el 
límite inferior fue establecido



■ Límite Superior: 

 Límite Inferior:

Si al pulsar arriba el motor se mueve en sentido contrario deberá realizar el siguiente ajuste. 

Pulse Arriba y Abajo simultáneamente por dos segundos (2S)

               +                el motor se moverá una vez y la dirección habrá sido cambiada. 



■ 

*Los pasos del 1 al 3 deben ser completados para un correcto funcionamiento


Configuración manual
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PREFERIDA4. POSICIÓN 

Para el ajuste automático mantenga pulsado Arriba             por dos segundos (2S) 
el motor empezará a moverse hacia arriba automáticamente. Luego de toparse 
con un obstáculo este bajara una distancia corta, indicando que se ha establecido 
automáticamente el límite superior.


 


Luego de esto el motor seguirá su movimiento hacia abajo presione Parar   .           
el motor detendrá su movimiento y manualmente escoja el límite inferior deseado 
una vez se encuentre en la posición deseada pulse simultáneamente los botones 
Abajo y Parar               +                 por dos segundos (2S) acto seguido el motor se 
moverá dos veces y emitirá tres pitidos, indicando que el límite inferior fue 
establecido  






■Selección automatica de límite superior y selección manual de límite 
inferior



Primero verifique que los límites fueron 
configurados, luego opere el equipo a una posición deseada presione P2
        y el 
motor se moverá una vez y emitirá un pitido, luego presione Parar              el motor 
volverá a moverse una vez y emitirá un pitido, vuelva a pulsar el boton Parar               
y el motor se moverá dos veces y emitirá tres pitidos, indicando que la posición 
preferida ha sido guardada 


            

■ Presione P2        el motor se moverá una vez y 
emitirá un pitido, presione Parar               el motor  volverá a moverse una vez y 
emitirá un pitido, volver a pulsar Parar               y el motor se moverá una vez y 
emitirá un pitido largo indicando que la posición ha sido eliminada. 



■ Guardar posición preferida: 

 Eliminar posición preferida: 

■ Selección Automatica: 

Configuración Automática



Para el ajuste automático mantenga pulsado Arriba             
por dos segundos (2S) el motor empezará a moverse hacia arriba automáticamente. 
Luego de toparse con un obstáculo este bajara una distancia corta, indicando que se 
ha establecido automáticamente el límite superior. luego de esto el motor seguirá su 
movimiento hacia abajo hasta detenerse nuevamente contra un obstáculo, 
indicando que el límite inferior ha sido establecido.     
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DE LÍMITES5. AJUSTES 

 PUNTOS6. MOVIMIENTO POR 

Presione Arriba y Parar              +                 simultáneamente por cinco segundos 
(5S) el motor se moverá una vez y emitirá un pitido largo, opere el equipo para 
llevar la puerta a la altura deseada y pulse simultáneamente Arriba y Parar                                        

            +                  por dos segundos (2S), el motor se moverá dos veces y emitirá 
tres pitidos indicando que el nuevo límite superior ha sido guardado.

            

■

Presione Abajo y Parar               +                 simultáneamente por cinco segundos 
(5S) el motor se moverá una vez y emitirá un pitido largo, opere el equipo para 
llevar la puerta a la altura deseada y pulse simultáneamente Abajo y Parar                           

               +                 por dos segundos (2S), el motor se moverá dos veces y emitirá 
tres pitidos indicando que el nuevo límite Inferior ha sido guardado. 









■ Ajuste límite Superior: 







 Ajuste límite Inferior: 






 



■ Activar y desactivar el modo movimiento por punto.

Permite controlar el equipo con los botones Arriba y Abajo              +               
mientras la función está activada cuando se desactiva el motor se moverá 
continuamente entre los límites establecidos 

            


 




Presione simultáneamente los botones Arriba y Abajo            +                    

por cinco segundos (5S) el motor se moverá una vez, luego pulse el botón Parar 

              el motor se moverá una vez y emitirá un pitido largo indicando que el 
modo ha sido activado. 








Para desactivar el modo solo tiene que repetir los pasos para la activacion, el motor 
se moverá dos veces y emitirá tres pitidos indicando que el modo ha sido 
desactivado 





Presione P2         , el motor se moverá una vez y emitirá un pitido, luego pulse Parar                    

            el motor volverá a moverse y emitir un pitido, por último vuelva a pulsar P2        
el motor se moverá dos veces y emitirá tres pitidos, indicando que todos los emisores 
han sido eliminados.
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ADICIONAL7. ENLAZAR EMISOR 

 Método 1 



 Método 2 



 Método 3 



Existen 3 formas distintas de enlazar emisores adicionales, para los dos primeros 
métodos requerirá de un emisor enlazado (a) y el que se desea enlazar (b).

            

■

Presione P2           en el emisor previamente enlazado (a), el motor se moverá una 
vez y emitirá un pitido, 
vuelva a pulsar P2          en el emisor enlazado (a), el motor 
volverá a moverse una vez y emitir un pitido, en el
emisor que desea enlazar (b), 
presione P2        , el motor se moverá dos veces y emitirá dos pitidos, 
indicando
que el el nuevo emisor ha sido enlazado con éxito.  








■

Presione P2           en el emisor previamente enlazado (a), el motor se moverá una 
vez y emitirá un pitido, 
vuelva a pulsar P2          en el emisor enlazado (a), el motor 
volverá a moverse una vez y emitir un pitido, en el
emisor que desea enlazar (b), 
presione Parar               por dos segundos (2S), el motor se moverá dos veces y 

emitirá dos pitidos, indicando que el el nuevo emisor ha sido enlazado con éxito.  


 



■

Similar al enlace inicial, deberá mantener pulsado durante diez segundos (10S) el 
pulsador externo, al soltarlo se emitirá un pitido largo, mantenga pulsado Parar

              en el emisor que desea enlazar por dos segundos (2S), el motor se moverá 
dos veces y emitirá tres pitidos indicando que el nuevo emisor ha sido enlazado 
con éxito.   



NOTA: Para desenlazar un emisor puede repetir cualquiera de estos 
procedimientos



EMISORES8. ELIMINAR TODOS LOS  
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TODOS LOS LÍMITES9. ELIMINAR 
Para eliminar todos los límites presione P2        , el motor se moverá una vez y 
emitirá un pitido, luego pulse Abajo                 , el motor volverá a moverse y emitir 
un pitido, vuelva a pulsar P2        , el motor se moverá dos veces y emitirá tres 
pitidos, indicando que todos los límites han sido eliminados junto a la posición 
preferida. 

            







TRABAS10. DETECCIÓN DE 
El dispositivo es capaz de detectar si el motor se ha trabado, si esta función está 
activa si el motor encuentra resistencia en su función de bajada, mandara a subir la 
puerta a la mitad del límite superior, de igual manera si encuentra resistencia en su 
función de subida el equipo bajara a la mitad de su límite inferior, esta función 
viene activada por defecto.  





Para activar o desactivar presione P2        , el motor se moverá una vez y emitirá un 
pitido, luego pulse Abajo             el motor volverá a moverse una vez y emitir un 
pitido, vuelva a pulsar el boton de Abajo             , el motor se moverá dos veces y 
emitirá dos pitidos indicando que que la detección de trabas ha sido desactivada, 
caso contrario el motor se moverá una vez y emitirá un pitido largo, indicando que 
la detección de trabas se ha activado 




            









Cuando esta función está activada la detección de trabas es deshabilitada en los 
últimos 10 cm tanto en el límite superior como en el inferior. (El ajuste por defecto es 
activado)   





Para activar o desactivar presione P2        , el motor se moverá una vez y emitirá un 
pitido, luego pulse Parar               el motor volverá a moverse una vez y emitir un 
pitido, pulse Abajo              el motor se moverá dos veces y emitirá dos pitidos 
indicando que que la detección de trabas ha sido activada, caso contrario el motor se 
moverá una vez y emitirá un pitido, indicando que la detección de trabas se ha 
desactivado el equipo no desactiva la detección de trabas en los últimos 10 cm de los 
límites.








15

DE TRABAS
11.SENSIBILIDAD DE DETECCIÓN  

 
 

WI-FI
12. ENLACE DE DISPOSITIVOS PARA 





Método 1 



Método 2



Existen dos métodos para activar esta función. 






Mantenga presionado el pulsador externo por diez segundos (10S), el motor se 
moverá una vez y emitirá un pitido largo, indicando que el equipo está listo para 
enlazarse con un dispositivo vía WiFi






Presione P2      , el motor se moverá una vez y emitirá un pitido, vuelva a pulsar P2

        , el motor se moverá de nuevo una vez y volverá a emitir un pitido, indicando 
que el equipo está listo para enlazarse con un dispositivo vía WiFi.





Nota: al entrar en este modo, el control del motor desde cualquier dispositivo WiFi 
estará desactivado por dos minutos  



            









1. Descargar la aplicación en su dispositivo móvil, puede escanear el código QR o 
buscar en su móvil la aplicación “Shade Connector” 

2. Crear una cuenta de usuario siguiendo los pasos:
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INTELIGENTE
13.CONTROL CON MÓVIL 

Presione Sign In ,coloque su correo, luego cree y confirme su contraseña 



3 Enlazar el motor con la cuenta 

 En la primera ventana pulsamos donde nos indica la imagen “Add New Device”, 
luego buscamos entre la lista nuestro motor WiFi, pulsamos sobre él y 
seleccionamos si es para ventanas o puertas


Seleccionar la red WiFi a la que estará conectado el motor, colocamos la 
contraseña de red y luego  seleccionamos conectar y seguiremos la configuración 
haciendo uso del botón en el motor o desde el emisor. 
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Por último si se seleccionó continuar desde el emisor o desde el motor te 
mostrará los pasos para continuar la configuración ya sea desde el botón del 
motor o el emisor.


Método 1


Si se selecciona la opción de usar un emisor deberás pulsar el botón P2           , el 
motor se moverá y emitirá un pitido, vuelva a pulsar el botón P2           , el motor 
volverá a moverse y emitirá un pitido, indicando que se debe pulsar “Next” en el 
móvil. 





Método 2





Si se selecciona la opción de usar el motor debes mantener pulsado el botón por 
dos segundos, el motor se moverá, y estarás listo para pulsar “Next” en el móvil.





Por último el motor creará una red wifi a la que se debe conectar, vaya a las redes 
de su móvil seleccione la red que diga connector conéctese y regrese a la 
aplicación y pulse next pasaran unos segundos y estara listo para darle un nombre 
a su dispositivo en “Name” y por último pulsamos “Done” para terminar de 
configurar el dispositivo. 
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Escane el código QR para obtener 
más información
 de conexion de 
la APP y conexión con otras 
aplicaciones  loT.
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RÁPIDOÍNDICE 
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PROBLEMASSOLUCIÓN DE 




